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Here is where I differ with Hrzog. Robots et
"conscience" ARTificielle

le 31/03/2023 a 17h30
au Studio La Nef, Montpellier

Timothy Treadwell dans "Grizzly Man" de Werner Herzog est
persuadé que les ours grizzly sont ses amis et part vivre durant
13 étés dans le parc national de Katmai (Alaska) se filmer a
leurs cotés. Dans une démarche comparable, j'ai passé 2 ans
avec les robots du Laboratoire d’Informatique, de Robotique et
de Microélectronique de Montpellier, dans le cadre de ma
thése "Danser avec les robots: le corps performatif et la
conscience artificielle". Cette proposition artistique sous la
forme d'une conference - spectacle est une synthése de mes
observations et restitution d'un travail en cours de ce que j'ai
compris que peuvent étre les robots et leur lien avec la danse,
vue ici comme gestuelle d'un corps sauvage, en décalage.



I’émergence d'une conscience corporelle
artificielle sauverait-elle les ours, les humains et
les robots des éventuels quiproquos liés a leur
condition?
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Concept et performance: Silvia Circu

Dramaturgie: Thomas Guillot

Création sonore: VA6CUGIT

Ingénieur de recherche pour la programmation du robot HRP-4: Arnaud Tanguy, équipe I.D.H.
Regard extérieur: Laura Kirshenbaum

Remerciements a la compagnie de danse M. Monnier, au DOC! Paris et a la Nef pour avoir
accueilli en résidence ce projet.

Un temps d'échange avec I'équipe du projet sera proposé apres la représentation.

Jauge limitée, réservation conseillée a cie.desiderate@gmail.com
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